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2 Rechenbeispiel

Betrachten Sie eine bestehende Einheit E deren Funktionsfahigkeit Uber einen bestimmten
Beobachtungszeitraum Uberwacht werden soll. Dazu liefert die Einheit synchron mit dem
Takt zwei Signale F (Fehler) und N (Neu). Es gilt

Bedeutung

Kein Fehler. Einheit E arbeitet normal
Einheit E meldet das Auftreten eines Fehlers
Neuer Beobachtungszeitraum beginnt.
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Ein synchrones Schaltwerk soll die Einheit E Gberwachen und feststellen wie viele Fehler
innerhalb des Beobachtungszeitraumes bisher aufgetreten sind. Zeitgleich mit dem Auftreten
eines (weiteren) Fehlers soll dieser Umstand an zwei Ausgangen L; und L, angezeigt
werden.

L, L, Bedeutung
0 0 Im laufenden Beobachtungszustand wurden bisher keine Fehler festgestellt.
0 0 Im laufenden Beobachtungszustand wurde bisher ein Fehler festgestellt.

1 0 Im laufenden Beobachtungszustand wurden bisher zwei Fehler festgestellt.
1 1 Im laufenden Beobachtungszustand wurden bisher drei Fehler festgestellt.
Wenn drei (oder mehr) Fehler festgestellt wurden, soll die Einheit E

Uberwachung abgebrochen und weiterhin ,drei > Takt

Fehler* angezeigt werden. Auch der Beginn eines neuen

Beobachtungszeitraums andert nichts daran. (Es liegt dann

offenbar ein Fehler bei der Einheit E vor, der behoben

werden muss. Das gesamte System wird danach manuell vV

neu gestartet [mittels einem Hammer ©)) F N
Synchrones
Schaltwerk

» Takt
Systemtakt 0

T

2.1 Aufgabe 1

Geben die ein vollstandiges Zustandsibergangsdiagramm mit genau vier Zustdnden an,
das diese Aufgabe erfullt. Benennen Sie die Zustande. Beschriften Sie die Kanten
(=Ubergénge) des Diagrammes mit den Ein- und Ausgangsvariablen in der Reihenfolge

2.2 Aufgabe 2

Nehmen Sie die Zuordnung der Zustdnde zu zwei Zustandsvariablen U und V willkirlich vor.
Geben Sie die Zustandskodierung in Form einer Tabelle an.

(Eine weitere Realisierung des Schaltnetzwerkes ist nicht gefragt!)
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